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个人简介


姓    名：
   胡洪
性    别：
   男

籍    贯：     江苏徐州
民    族：     汉族
政治面貌：     中共党员

导    师：     硕士生导师

职称/职务：    讲师/系副主任
出生年月：
   1985年4月28日

联系电话：     15256075296
电子邮箱：
  huhong@ahu.edu.cn 

通信地址：
  合肥市经济开发区九龙路111号 安徽大学磬苑校区 邮编:230601
教育经历
2004年9月～2008年1月   中国矿业大学
2008年1月～2008年6月   皇家墨尔本理工大学（RMIT）  测绘工程专业      本科

2008年9月～2013年12月  中国矿业大学   大地测量学与测量工程专业   博士研究生
工作经历
2014.01～至今       安徽大学资源与环境工程学院
科研经历

主要参与的科研项目

（1） 顾及多类观测值特征的北斗定位随机模型研究（国家自然科学基金青年基金，项目编号：41704036，起止日期：2018.1-2020.12，主持）
（2） 北斗三频信号变形监测算法研究，（国土环境与灾害监测国家测绘局重点实验室，项目编号：LEDM2014B02，起止日期：2015.01-2017.12，主持）
（3） 北斗三频数据预处理及模糊度算法研究，（安徽省教育厅重点项目，项目编号：KJ2016A019）2016/02-2018/01，主持） 

（4） 基于地面激光扫描的建筑测绘模式识别方法研究，（安徽省智慧城市与地理国情监测重点实验室，项目编号：2016-K-01Y，2016.7-2017.6，主持）
（5） 提高PPP定位收敛速度研究（江苏省普通高校研究生科研创新计划项目，项目编号：CXZZ11-0299，起止时间：2011.9～2012.12，主持）
（6） 非均匀各向异性背景场约束下的地基GNSS实时层析三维水汽分布研究（国家自然科学基金青年基金，项目编号：41604028，起止日期：2017.6-2019.12，排名第二）
（7） 大别造山带折返变形机制及其数值模拟研究（国家自然科学基金面上基金，项目编号：41472194，起止日期：2015.6-2018.12，排名第二）
主要参与的企业委托项目

（1） 项目名称：合同基于地面激光扫描三维虚拟现实场景再现方法研究及应用委托单位：中国能源建设集团安徽省电力设计院有限公司，起止日期：2016.6-2018.7，主持
（2） 项目名称：安徽省宿州市九女坟画像石墓数字化考古，委托单位：安徽省文物考古研究所，起止日期：2015.4-2016.4，主持
研究成果

科研成果：

GNSS 精密单点定位软件，2013/9/7，中国，2013SR097001

三维激光点云处理软件V1.0，2017/12/28，中国，2018SR387893
论文：
1. Hu Hong，Jin SG, Kang RH, Cao XY. BeiDou Code Pseudorange Precision Estimation and Time Correlation Analysis from Trimble Net-R9 and ComNav 708 Receivers. Remote Sensing. 2018,10(7). (SCI 二区)
2. 胡洪,高井祥,刘超,王坚. .基于经验模态分解的周跳探测,测绘科学技术学报,2010,27(5).

3. 胡洪,高井祥,孙久运,李增科.基于网形结构的陀螺边自适应定权严密平差模型,煤炭学报,2013,38（10）：1786~1791（EI）;
4. 胡洪,高井祥,亢瑞红,许长辉.精密单点定位模糊度快速固定算法,测绘科学技术学报,2013,30（2）:127-131;
5. Hu Hong, Gao Jingxiang, Yao Yifei. Land deformation monitoring in mining area with PPP-AR，International Journal of Mining Science and Technology，2014, 24(2): 207-212.（EI）;

6. 高井祥,胡洪,等. Signal extraction for GPS Deformation Monitoring in Mining Survey，中国有色金属学报(英文版).2014，24（12）：3949-3954，（SCI 四区）;
7. Xinyun Cao, Jiancheng Li, Shoujian Zhang, Kaifa Kuang, Kang Gao, Qingzhi Zhao, Hong Hu. Uncombined precise point positioning with triple-frequency GNSS signals[J]. Advances in Space Research, 2018（SCI），
8. Y. F. Yao, J. X. Gao, J. Wang, Hong Hu et al. Real-time cycle-slip detection and repair for BeiDou triple-frequency undifferenced observations[J]. Empire Survey Review, 2016, 48(350): 367-375. （SCI 四区）
9. 王祺,胡洪,吴艳兰,许邦鑫,王浩,薛兴盛.基于三维激光点云的树木胸径自动提取方法.安徽农业大学学报,2017,44(02):283-288.

10. 王祺,胡洪,吴艳兰,亢瑞红,许邦鑫,梁泽毓.基于点云数据的树冠体积自动求算方法.西北林学院学报,2017,32(02):242-246.

11. 殷志祥,胡洪,于国栋,江鹏,张鹏飞.顾及系数矩阵误差的平面拟合新方法.测绘科学,2017,42(06):46-49+70.
12. 刘超,王坚,胡洪,高井祥. 动态变形监测多路径实时修正模型研究,武汉大学学报·信息科学版,2010,35(4):481-485. （EI）;
13. 许长辉,高井祥,胡洪.精密单点定位的抗差卡尔曼滤波研究,中国矿业大学学报,2012,41（5）.（EI）;
14. 刘超,高井祥,胡洪,王坚. 利用序列平均的高精度GPS基线解算模型,武汉大学学报·信息科学版 , 2012,37(4).（EI）;

15. 许长辉,胡洪. 精密单点定位的卡尔曼滤波新息与残差随机性对比，山东科技大学学报,2011,6;

16. 亢瑞红,郭广礼,胡洪. Helmert定权在井下平面控制导线网平差中的应用,2010,11.
学术兼职
（1） 中国卫星导航定位协会青年工作委员会委员
（2） Advances in Space Research等期刊审稿人
